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作品

 Why dji

 日夜縮時 https://youtu.be/gLOMynNLFEE

 黃金稻浪忘憂谷 https://youtu.be/rAtI8LQCsSI

 https://youtu.be/cdqqbfyhfPo

 一鏡到底 https://youtu.be/8E3qDfDLAX4

 3D Model https://www.altizure.com/project‐
model?pid=5c667f48b21b1a3d9004a371

 https://www.facebook.com/photo.php?fbid=1015
6280578230892&set=pb.649550891.‐
2207520000.1559663125.&type=3&theater

 https://photos.google.com/photo/AF1QipPsz64s6
mppusDCbZ2q1tP4NgMCjiiWITgzWTpt
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行動裝置-以IOS為例

 連結移動設備(手機或平板)至遙

控器

 開啟遙控器

 開啟空拍機

 點選dji go 4





Dji go 4

 以前我都會教大家先升級

 若出現中間視窗

 若無飛行任務請按確定更新

 若有可先點開始飛行

 更新前請連接移動設備至手機

 空拍機附一條USB母轉micro USB公

 或用USB連接電腦

 現在先等等

 飛得好好的就別升級了



更新

– 拆除移動設備連接至空拍機接線

– 連結移動設備至遙控器

– 更新完請按確定



進入飛行介面

 若未進入可先退出app再重新點

dji go 4

 中間視窗為提醒,直接按 “I Know” 



– 請靜待左上藍底白字消失

 如果點dji go 4 開始飛行不是藍底

字

 檢查連USB線是否原廠認證線



進入飛行介面
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飛行介面-以P4P或Mavic 2 Pro為
例

– 左側為飛行器狀態自檢

– 若有問題就須點進去看

– 若沒問題就這個視窗有上點 X





遙控器(美國手)



日本手



中國手(反美手)



– 檢查有無異常訊息



異常訊息

– 因為在室內,指南針出先問題

– 空拍機移動至沒有金屬干擾處

– 因為在室內,出現OPTI(視覺定位)
模式

– 點右上3個點



上排介面











通用設置



– 自己的飛控序號請拍照紀錄

– 送修解禁申請

– 關於DJI線航區解禁(以台中市為

例)

– https://youtu.be/eUQAcQSZ4Dk

– 至於其他限航或禁航區

– 除非是公務機關提前15日申請

– 個人或其他法人都不會過



解禁證書



解禁證書



解禁證書



國家公園空拍須申請

– 太魯閣國家公園

– 陽明山

– 日月潭

– 墾丁除了恆春機場限航區及禁航區

– 核電廠

– 部分生態區禁飛



直播

Youtube訂閱人數須達1000人方可直播



飛控參數設置

– 返航點設置

– 飛機當前位置

– 遙控器當前位置(移動設備需具有

GPS功能)

– 返航高度

– 新手模式

– 限高

– 距離限制



新手模式

新手模式同時啟動左右避障



飛控參數設置-高級設置

– 傳感器狀態

– 失控行為

– 返航

– 下降

– 懸停

– 打開前臂燈



– 打開前臂燈

– 滑向右打開

– 滑向左關閉



飛控參數設置-高級設置

– 電機緊急停機方式

– 搖桿按鍵組合

– 不允許空中停機

– 沒事不要打內八或外八



感知設置

– 啟用視覺避障系統

– 滑向右開啟視覺避障系統

– 滑向左關閉視覺避障系統

– 高級設置







遙控器









圖傳



圖傳











2.4G及5.8G圖傳比較

2.4G 5.8G



電池









雲台



雲台



水平微調(水平偏掉後微調)



通用設置





未插記憶卡





請不要進入此頁





















APAS



智能飛行
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相機







相機/攝影機設置



攝影機設置
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遙控器的操作方法(左右移動) 

絕對不平凡 就是要修平92

– 以美國手為例



遙控器的操作方法(左右移動) 

絕對不平凡 就是要修平93



遙控器的操作方法(左右旋轉) 

絕對不平凡 就是要修平94



遙控器的操作方法(前後移動) 

絕對不平凡 就是要修平95
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對頭定點起降
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( 進/出 x 左右8字/前後8字 x 4面 = 16種 )



循序漸進的飛行動作練習

四面停旋

基本方格8

進階方格8

繞圓8

八字繞行16

公轉自轉4

對頭定點起降

手持起降



– 暖電池 (C係數) 

– 盡量不要冷電池半電量起飛

– 盡量不要垂直下降(VRS) 

– 慢速飛行比停旋省電

– 自緊槳請加Oring

– 碳槳=高頻振動=IMU異常=翻機

– BB Call（尋機）

– 測定風速/風向

– 抗風能力(翻機?) 

– 大逆風絕不可斷控

– 鳥擊(烏鴉、大冠鳩)

– 煙火爆震(遙控訊號干擾)

– PAF (控制權取回)

– 空中停機的重要性 link

– 目視迷航



永遠要知道飛機與自己的相對位置

一切以飛機安全為第一考量

畫面追求其次，要學會NG的重要性


